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OBJETIVOS

Ao final da disciplina o estudante sera capaz de analisar, modelar, projetar e aplicar a teoria de

controladores em sistemas fisicos.

EMENTA

Aplicacdes experimentais de sistemas realimentados a engenharia.

DESCRICAO DO PROGRAMA

—_—

. Sistema de controle.

. Funcionamento de sistemas em regime permanente e regime transitorio

. Introdugdo aos sistemas de compensagdo: Analise pelo lugar das raizes e pela resposta em
frequéncia

. Ferramentas para projeto de Sistemas de controle Continuos e Discretos.

. Solugdes utilizando controladores por realimentagdo e pré-alimentacao.

. Divisao de a¢des em controladores PID industriais

. A saturagdo em sistemas fisicos
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8. O PID discreto e o problema ¢ WindUp

9. Sistema de controle com multiplas malhas.

10. Projeto de compensadores com Preditor de Smith.

11. Projeto de sistemas de controle de posi¢ao de um motor CC (Servomotor) e velocidade.
12. Projeto de sistemas de controle de nivel e vazao em tanques (linearizagio)

13. Aplicagdo de modelagem de espago de estados.

14. Sintonia de controladores PID Industriais

15. Projeto de controladores robustos.
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