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FICHA DE COMPONENTE CURRICULAR
CODIGO: COMPONENTE CURRICULAR:
ACIONAMENTOS
UNIDADE ACADEMICA OFERTANTE: SIGLA:
FACULDADE DE ENGENHARIA ELETRICA FEELT
CH TOTAL TEORICA: CH TOTAL PRATICA: CH TOTAL:
60 30 2
OBJETIVOS

Ao final da disciplina o estudante sera capaz de:

1. Projetar, executar e realizar a manutengdo de sistemas industriais de acionamento de
motores elétricos utilizando relés, contatores eletromagnéticos e conversores eletronicos;

2. Analisar o comportamento dos motores elétricos em func@o das necessidades mecanicas
de conjugado, das perturbagdes elétricas da fonte supridora de energia e das condigdes

ambientais adversas;

3. Selecionar, de acordo com o regime de trabalho e caracteristicas especificas de cada carga,

o tipo e a poténcia do motor mais adequado.

EMENTA

Dispositivos e técnicas de acionamento de motores elétricos.




DESCRICAO DO PROGRAMA

1. Dispositivos e diagramas de comando e proteciio de motores elétricos
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Dispositivos de comando e prote¢do de motores elétricos
1.3.  Dispositivos de partida de motores elétricos

2. Conversores eletronicos utilizados em acionamentos de motores elétricos
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.1.  Retificadores controlados

Sl

2. Inversores modulados por largura de pulso
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.3.  Conversores estaticos CC/CC

3. Dinimica dos acionamentos elétricos
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Caracteristicas mecanicas de diversas cargas

Redugdo dos conjugados ao eixo do motor
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3. Calculo aproximado de tempos de acelerag@o

4. Acionamentos de motores de corrente continua

4.1.  Caracteristicas basicas das maquinas de corrente continua.

4.2. Regimes de partida e frenagem

4.3.  Acionamentos com conversores controlados e semicontrolados
4.4.  Acionamentos com “choppers” de dois/quatro quadrantes

5. Acionamentos de motores de corrente alternada

5.1.  Caracteristicas de conjugado do motor de indugédo trifasico
5.2.  Efeito da alimentagao desequilibrada no motor de indugéo
5.3. Regimes de partida e frenagem

5.4.  Técnicas de partida suave

5.5.  Controle de velocidade empregando conversores eletronicos

6. Selecio e aplicacio de motores elétricos

6.1.  Regimes de trabalho normalizados

6.2.  Aquecimento e arrefecimento dos motores elétricos e influéncia do meio

ambiente no desempenho dos mesmos

/720N

1.1.  Simbologia e diagramas de comando de motores elétricos
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6.3. Dimensionamento dos motores elétricos de acordo com os regimes de trabalho
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