
 

UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLÂNDIA 

 

 

 

FICHA DE COMPONENTE CURRICULAR 
 

 

CÓDIGO: 
 

FEELT31816 

 

COMPONENTE CURRICULAR: 
 

IDENTIFICAÇÃO EXPERIMENTAL DE SISTEMAS 

PARA CONTROLE E AUTOMAÇÃO 

 

 

UNIDADE ACADÊMICA OFERTANTE: 
 

FACULDADE DE ENGENHARIA ELÉTRICA 
 

 

SIGLA: 
 

FEELT 

 

 

CH TOTAL TEÓRICA: 
 

60 
 

 

CH TOTAL PRÁTICA: 
 

15 
 

 

CH TOTAL: 
 

75 
 

 
 

OBJETIVOS 
 

 
Capacitar ao aluno a utilizar técnicas de Identificação Experimental de Sistemas para a modelagem 

de aplicações e sistemas industriais. 

 

 

 

EMENTA 
 

 
Teoria e aplicação do processo de Identificação Experimental de Sistemas. 

 

 

  

DESCRIÇÃO DO PROGRAMA 
 
 

1. Introdução geral 

2. Modelagem Matemática 

2.1. Introdução 

2.2. Conceitos Básicos 

2.3. Estimação de Parâmetros 

2.4. Modelagem Baseada na Física do Processo 

2.5. Identificação de Sistemas 

2.6. Simulação de Modelos 



3. Representações Lineares 

3.1. Função Transferência 

3.2. Resposta Temporal 

3.3. Resposta em Frequência 

3.4. Representação em Espaço de Estados 

3.5. Representações Discretas 

4. Métodos Determinísticos 

4.1. Introdução 

4.2. Identificação em Malha Fechada 

4.3. Identificação no Domínio da Frequência 

5. Métodos Não Paramétricos 

5.1. Reduzindo o Efeito do Ruído no Domínio do Tempo 

5.2. Funções de Correlação 

6. Estimadores Paramétricos 

6.1. Estimador de Mínimos Quadrados 

6.2. Propriedades Estáticas de Estimadores 

6.3. Estimadores Não Polarizados 

6.4. Estimadores Recursivos 

7. Representações Não-Lineares 

7.1. Introdução 

7.2. Principais Representações Não-Lineares 

7.3. Modelo NARX 

7.4. Modelo NARMAX 

8. Validação de Modelos 

8.1. Análise de Resíduos 

8.2. Validação para Aplicações em Malha Fechada 

8.3. Validação Cruzada 

9. Tendências Computacionais Aplicadas no Processo de Identificação Experimental de 

Sistemas 

9.1. Aplicação de Técnicas Computacionais para Identificação de Sistemas 

9.1.1. Descoberta do Conhecimento em Base de Dados (Knowledge Discovery on 

                           Databases – KDD) 

9.1.2. Redes Neurais Artificiais 

           9.1.3. Sistemas Baseados em Lógica Fuzzy 
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