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OBJETIVOS

Capacitar ao aluno a utilizar técnicas de ldentificacdo Experimental de Sistemas para a modelagem

de aplicacdes e sistemas industriais.

EMENTA

Teoria e aplicacédo do processo de Identificacdo Experimental de Sistemas.

DESCRICAO DO PROGRAMA

1. Introducéo geral
2. Modelagem Matematica
2.1. Introducdo
2.2. Conceitos Bésicos
2.3. Estimagdo de Parametros
2.4. Modelagem Baseada na Fisica do Processo
2.5. ldentificagéo de Sistemas
2.6. Simulacdo de Modelos




3. Representacdes Lineares
3.1. Funcdo Transferéncia
3.2. Resposta Temporal
3.3. Resposta em Frequéncia
3.4. Representacdo em Espaco de Estados
3.5. Representacdes Discretas
4. Métodos Deterministicos
4.1. Introducéo
4.2. ldentificacdo em Malha Fechada
4.3. Identificacdo no Dominio da Frequéncia
5. Métodos Nao Paramétricos
5.1. Reduzindo o Efeito do Ruido no Dominio do Tempo
5.2. Funcgdes de Correlagao
6. Estimadores Paramétricos
6.1. Estimador de Minimos Quadrados
6.2. Propriedades Estaticas de Estimadores
6.3. Estimadores N&o Polarizados
6.4. Estimadores Recursivos
7. Representacdes N&o-Lineares
7.1. Introducao
7.2. Principais Representa¢Oes N&o-Lineares
7.3. Modelo NARX
7.4. Modelo NARMAX
8. Validacdo de Modelos
8.1. Analise de Residuos
8.2. Validacao para Aplicacdes em Malha Fechada
8.3. Validacao Cruzada
9. Tendéncias_Computacionais Aplicadas no Processo de ldentificacdo Experimental de
Sistemas
9.1. Aplicacdo de Técnicas Computacionais para Identificacdo de Sistemas
9.1.1. Descoberta do Conhecimento em Base de Dados (Knowledge Discovery on
Databases — KDD)
9.1.2. Redes Neurais Artificiais
9.1.3. Sistemas Baseados em Logica Fuzzy
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