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OBJETIVOS

Capacitar o estudante a especificar, analisar e manter redes de comunicacdo de computadores e
industriais.

EMENTA

Teoria basica e aplicacdes de redes de computadores e industriais.

DESCRICAO DO PROGRAMA

1. Introducdo geral de Redes Industriais
1.1. Caracteristicas
1.2. Tipos de Aplicagdes na Industria
2. Arquitetura de Redes Industriais
2.1. Topologia de redes
2.1.1. Topologia em estrela
2.1.2. Topologia em anel
2.1.3. Topologia em barramento
2.1.4. Topologia em arvore
2.1.5. Comparativo entre Topologias
2.3. Protocolos de Comunicagéo
2.3.1. Protocolos Orientados a Bit
2.3.2. Protocolos Orientados a Byte
2.3.3. Protocolos para Comutagédo de Pacotes
2.3.4. Técnicas de Validacdo de Pacotes
2.4. Modelo 1ISO/OSI
2.4.1. Camada Fisica
2.4.2. Camada de Enlace de Dados




2.4.3. Camada de Rede
2.4.4. Camada de Transporte
2.4.5. Camada de Sec¢éo
2.4.6. Camada de Apresentacéo
2.4.7. Camada de Aplicacéo
2.4.8. Sub Camada de Controle de Acesso ao Meio (MAC)
2.5. Modelo TCP/IP
2.5.1. Protocolo de Rede IP
2.5.2 Protocolo de Trasporte TCP/UDP
2.6. Modelo de Camadas para Redes Industriais
2.6.1. Camada Fisica
2.6.2. Camada de Enlace
2.6.3. Camada de Aplicacéo
2.6.4. Camada de Usuério
3. Conceitos de Transmisséo Serial de Sinais
3.1. Comparacao entre transmissao paralela x serial
3.2. Modos de comunicacéo serial
3.2.1. Modo sincrono de comunicacao
3.2.2. Modo assincrono de comunicagao
3.3. Tipos de comunicacdo quanto ao sentido do fluxo de dados
3.3.1. Simplex
3.3.2. Half-duplex
3.3.3. Duplex
3.4. Classificacdo das interfaces seriais quanto a referéncia
3.4.1. Deshalanceada
3.4.2. Balanceada
3.5. Principais padrdes de interface serial
3.5.1. RS-232
3.5.2. RS-422
3.5.3. RS-485
3.5.4.V.35
3.5.5.USB
4. Meios Fisicos de Transmissao
4.1. O par trancado
4.2. O cabo coaxial
4.3. Fibra dptica
4.3.1. Fibra 6ptica multimodo com indice degrau
4.3.2. Fibra 6ptica multimodo com indice gradual
4.3.3. Fibra 6ptica monomodo
4.4. Transmissédo sem fio
4.4.1. Bluetooh
4.4.2. Mesh
4.4.2. ZigBee
5. Tipos de Sistemas de Controle Industriais
5.1. Sistemas de Controle Centralizado
5.1. Sistemas de Controle Distribuido
5.1. Sistemas de Controle Mestre-Escravo
6. Protocolos de Redes Industriais
6.1. Padrdo 4-20mA
6.2. AS-i Actuator Sensor Interface
6.2.1. Principais caracteristicas
6.2.2. Componentes da rede AS-i
6.2.3. AS-i 2.1




6.2.4. Caracteristicas de funcionamento da rede AS-i
6.2.5. Exemplos de Aplicacdo na Industria
6.3. LONWORKS
6.3.1. O protocolo LonTalk
6.3.2. Servigos do protocolo
6.3.3. Servicos de administracdo de cadeia
6.3.4. Transceptor LONWORKS
6.3.5. Administracdo da rede
6.3.6. Exemplos de Aplicagdo na IndUstria
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