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OBJETIVOS

Ao final da disciplina o estudante sera capaz de:
1. Aprender a modelar sistemas automatizados;

2. Estudar Redes de Petri;
3. Ter conhecimento de como realizar simulacdo computacional de modelos tedricos.

EMENTA

Introduc@o a Modelagem de Sistemas Automatizados, Redes de Petri, Simulacéo.

DESCRICAO DO PROGRAMA

1. Introducédo a Modelagem de Sistemas Automatizados
1.1. Sistemas a Eventos Discretos
1.2. Propriedades
1.3. Caracteristicas
2. Redes de Petri
2.1. Introducdo a autdmatos finitos
2.2. Formalismo de Redes de Petri
2.3. Propriedade
2.4. Analise
2.5. Estudos de Caso




3. Simulacéo
3.1. Introducéo

3.2. Modelos Simbolicos, Icdnicos ou Diagramaticos
3.3. Modelos Matematicos ou Analiticos
3.4. Modelos de Simulagao
3.5. Aplicacdes da Simulagéo
3.6. A Metodologia da Simulacao
4. Coleta e Modelagem dos Dados de Entrada
4.1. Coleta de Dados
4.2. Tratamento dos dados
4.3. Testes de Aderéncia
4.4. Software de Ajuste de Dados ("fitting")
4.5. Outras Formas de Modelagem de Dados
5. Construcdo do Modelo Conceitual
5.1. Abstracdo e Modelos Abstratos
5.2. Construcdo de Modelos Conceituais - Activity Cicle Diagram
5.3. A Simulagdo Manual e o Método das Trés Fases
5.4. Outras Executivas de Simulagéo
6. Implementacdo Computacional do Modelo de Simulacdo e Softwares de Simulacdo
6.1. Implementacao de Modelos de Simulacéo
6.2. Linguagem de Programagédo vs. Linguagem de Simulag&o vs. Simulador
7. Verificacdo e Validacdo de Modelos de Simulacéo
7.1. Verificagéo e Validacdo
7.2. Técnicas de Verificacdo
7.3. Técnicas de Validacédo
7.4. Validade dos Dados
8. Dimensionamento e Anélise dos Resultados de um Modelo de Simulacdo
8.1. Regime Transitorio vs. Regime Permanente
8.2. Simulagéo Terminal vs. Simula¢do N&o Terminal
8.3. Escolhendo as Medidas de Desempenho Adequadas
8.4. Diferenca entre replicacdo e rodada
8.5. Confiabilidade dos Resultados
8.6 Analisando os Dados de Saida: Sistemas Terminais
8.7. Anélise dos Dados de Saida: Sistemas Ndo Terminais
8.8. Comparargéo dos resultados de alternativas simuladas
9. Simulacéo e Otimizacdo
9.1. Introducao
9.2. Simulacao e Otimizacédo
9.3. Caso pratico.
10. Estudos de Caso
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